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Die Antriebsregler mit @—Iine der Technologie

Der besondere Nutzen fir Anwender der LTi-Antriebs-
regler liegt in der L6sungskompetenz fir die Automa-
tisierung mit elektrischen Antrieben und in dem hohen
regelungstechnischen Know-how zur Regelung unter-
schiedlichster Motorarten. Immer die Physik im Auge,
mit dem Ziel, den elektrischen Antrieb zum neuen Kern-
thema der Maschinenoptimierung und Automatisierung
werden zu lassen.

Langst hat sich im Bereich der elektrischen Antriebs-
technik gezeigt, dass sich die verschiedenen Rege-
lungsverfahren bei der Lésung komplexer Automatisie-
rungsaufgaben gut ergdnzen. Welches Verfahren das
jeweils beste flr die Lé6sung von komplexen Bewegungs-
aufgaben ist, hangt sehr stark von den individuellen An-
forderungen des Anwenders ab - und von der Erfahrung
sowie der verfigbaren Geréatepalette des Anbieters.

Da ist es vorteilhaft, wenn alle Mdglichkeiten leicht und
ohne Wechsel des Geratekonzepts oder gar des Anbie-
ters ausgeschopft werden kénnen.

Unser Fokus liegt auf zugeschnittenen
Antriebslésungen mit:

¢ Positioniersystem 2 A bis 210 A/ 0,375 bis 110 kW
[CDE3000/CDB3000]

- far Asynchronmotor und
- Synchronmotor

- mit Torquemotor

- mit Linearmotor

¢ Umrichtersystem 0,375 kW bis 90 kW
[CDB3000-OL]

- far Asynchronmotor

Servoregler und Umrichter mit dem gleichen Kon-
zept

Die (-ine DRIVES passen praktisch fiir alle Aufgaben. Dazu
gehoren die CDE/CDB-Positionierregler mit dem U/f-Ver-
fahren und der feldorientierten Regelung FOR mit Gebe-
rauswertung. Die c-line DRIVES Servoregler beinhalten
eine hochdynamische Drehzahl-, Moment- und Lagere-
gelung fir Anwendungen mit High-Torque-Motoren und
Linearmotoren.

Alle Antriebsregler der (-iine DRIVES haben die gleiche Ba-
sis mit einer hohen Varianz flr spezifische Ldsungen.

Auf einer solchen Plattform kann dann schnell und wirt-
schaftlich auf neue Entwicklungen reagiert werden.

Die Gemeinsamkeiten der (}-line DRIVES:

¢ das Design, die Metallgehduse und das Kuhlkonzept
far
- Wandmontage
- Cold Plate
- Durchsteckkuhlkorper
- Flussigkeitskiihlung
¢ die guten EMV-Eigenschaften

e die komfortable Bedienung mit dem PC-Tool
DriveManager 3

¢ leichte Serieninbetriebnahmen mit KEYPAD KP300
und SmartCard

e das modulare Vernetzungskonzept

e das umfangreiche Zubehér sowie ergdnzende Kom-
ponenten.
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Ergdnzende Komponenten
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toren) Artikel-Nr.: 0814.05B.x
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Leistungsubersicht

Positionierregler fiir 230 V-Netze:

BG1
BG1

BG2
BG2

Netzspannung 1 x 230 V
Drehfeldfrequenz 0 ... 400 Hz

CDE/CDB32.003,C
CDE/CDB32.004,C
CDB32.008,C
CDE/CDB32.008,W

0,375

0,75
1,5
15

1,0
1,6
2,8
2,8

2,4
4,0
71
71

LT

Positionierregler fiir 400 V-Netze:

BG2
BG2
BG2
BG3
BG3
BG4
BG4
BG5
BG5
BG6
BG6
BG6
BG7
BG7
BG7a
BG7a
BG6
BG6
BG6
BG7
BG7
BG7a
BG7a
BG7a

CDE/CDB34.003,C")
CDE/CDB34.005,W"
CDE/CDB34.006,W")
CDE/CDB34.008,W"
CDE/CDB34.010,W")
CDE/CDB34.014,W"
CDE/CDB34.017,W")
CDE/CDB34.024,W")
CDE/CDB34.032,W")
CDE/CDB34.044,W2
CDE/CDB34.058,W2)
CDE/CDB34.070,W2)
CDE/CDB34.088,W2)
CDE/CDB34.108,W2)
CDE/CDB34.140,W2)
CDE/CDB34.168,W2)
CDE/CDB34.044,L.2
CDE/CDB34.058,L.2
CDE/CDB34.070,L2
CDE/CDB34.088,L2
CDE/CDB34.108,L.2
CDE/CDB34.140,L2
CDE/CDB34.168,L.2
CDE/CDB34.208,L.2

1) Netzspannung 3 x 400/460 V
2)  Netzspannung 3 x 400/480 V

0,75
15
2,2
3,0
4,0
55
7
il
15
22
30
37
45
55
75
90
22
30
37
55
75
90
110
110

Drehfeldfrequenz
Kiihllufttemperatur

1,5
2,8
3,9
54
6,9
9,7
11,8
16,6
22,2
31
42
50
62
76
99
118
31
42
50
76
99
118
128
128

0...400 Hz

45 °C (40 °C CDB34.003,Cx.x)

bei Endstufenschaltfrequenz 4 kHz

40 °C bei Endstufenschaltfrequenz 8 kHz

bei Endstufenschaltfrequenz 12, 16 kHz mit Derating

22
41
57
78
10
14
17
24
32
45
60
72
90
110
143
170
45
60
72
110
143
170
210
250
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Abnahmen/Umweltbedingungen

CE-Kennzeichnung

Die Positionierregler CDE/CDB3000 erfiillen die Anforde-
rungen der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG und der
Produktnorm EN 61800-5-1.

Die Positionierregler erflillen somit die Anforderungen zum
Einbau in eine Maschine oder Anlage im Sinne der Ma-
schinenrichtlinie 2006/42/EG.

Die Positionierregler CDE/CDB3000 sind in diesem Sinne
CE-gekennzeichnet. Das CE-Zeichen auf dem Typenschild
steht fur die Konformitat zu den oben genannten Richtli-
nien.

cUL-Approbation

Fir die Positionierregler1) ist die cUL-Approbation erteilt.
Die cUL-Approbation ist gleichberechtigt mit der Approba-
tion nach UL und CSA.

STO-Abnahme

Die in den Positionierreglern CDE3000 und CDB3000 SH
integrierte Sicherheitsfunktion ,STO" (Sicher abgeschal-
tetes Moment) ist zertifiziert nach folgenden Anforderun-
gen:

- EN61800-5-2
- ENISO 13849-1 ,PL e*
- EN61508/EN 62061 ,SIL 3¢

Die Abnahme ist durch die akkreditierte Zertifizierungsstel-
le ,TUV Rheinland* erfolgt.

EMV-Abnahmen

Alle Positionierregler haben ein Stahlblechgehduse mit
einer Aluminium-Zink-Oberflache zur Verbesserung der
Storfestigkeit (geman EN 61800-3, Umgebungsklasse 1
und 2).

Damit leitungsgebundene Stéraussendung auf das zulds-
sige Maf3 begrenzt bleibt, sind alle Positionierregler der
BaugréBen BG1, 2, 3, 4 und 6 mit integrierten Netzfiltern
ausgerUstet. Damit wird die EMV-Richtlinie 2004/108/EG
eingehalten:

Offentliches Niederspannungsnetz: ,,Erste Umge-
bung“ (Wohnbereich C2) bis 10 m Motorleitungs-
lange

Industrielles Niederspannungsnetz: ,,Zweite Um-

gebung“ (Industriebereich C3) bis 30 m Motorlei-
tungslange

Zusatzlich steht ein umfangreiches Lieferprogramm an ex-
ternen Netzfiltern zur Verfigung. Nahere Informationen si-
ehe Kapitel ,Ergdnzende Komponenten®.

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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bei Betrieb gem&B +5..40°C" 0..55°C"
EN 61800-2, bei relativer Luftfeuchte von 5 ... 85 % bei relativer Luftfeuchte von 5 ... 85 %
IEC 60721-3-3 Klasse 3K3 ohne Kondensation ohne Kondensation
Hmasedin® | bei Lagerung gemé EN 61800-2, 25 .. 455 °C2)
gung IEC 60721-3-1 Klasse 1K3 und 1K4 bei relativer Luftfeuchte von 5 ... 95 %
bei Transport geméB EN 61800-2, =25 ..+70°C3)
IEC 60721-3-2 Klasse 2K3 relative Luftfeuchte 95 % bei max. +40 °C
Gerét IP20 (Anschlussklemmen IPO0)
Schutzart . old Plate IP20 .
@ Durchsteckkiihlkrper IP54 g 20
Bertihrungs- BGV3
schutz
Montagehdhe bis 1000 m @i.NN, oberhalb 1000 m @i. NN mit Leistungsreduzierung, max. 2000 m ii. NN

2<f<9Hz 3,5 mm nicht anwendbar
9 < f <200 Hz nicht anwendbar 10 m/s?
200 < f < 500 Hz nicht anwendbar 15 m/s2

Schockgrenzwert beim Transport gemas EN 61800-2, IEC 60721-2-2 Klasse 2M1
Fallhohe des verpackten Gerates max. 0,25 m
Schwingungsgrenzwert der Anlage®), gemiB EN 61800-2, IEC 60721-3-3 Klasse 3M1

Frequenz Amplitude Beschleunigung
2<f<9Hz 0,3 mm nicht anwendbar
9 < f<200Hz nicht anwendbar 1 m/s?

1) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 25 g/m3 begrenzt. Das bedeutet, dass
die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte fiir Temperatur und relative
Luftfeuchte nicht gleichzeitig auftreten dirfen.

3) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 60 g/m3 begrenzt. Das
bedeutet z.B. bei 70 °C, dass die Luftfeuchte nur noch max. 40%

2 Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 29 g/m3 begrenzt. Die in der Tabelle E)e &igggrg?:éin d ausschlieBlich fiir den ortsfesten Einsatz
angegebenen Maximalwerte fiir Temperatur und relative Luftfeuchte diirfen vorgesehen

damit nicht gleichzeitig auftreten.
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Kihlkonzepte

Die Positionierregler bieten verschiedene Montage-
und Kihlkonzepte (Beispiel CDB3000, Baugréi3e 3).

Wandmontage Durchsteckkiihlkérper Cold Plate Fliissigkeitskiihlung
A 7 A I
LX)
E
e
} q
Ball bee |
U EH
Y 4 ©00006000
. . S Wand- Durchsteck- Fliissigkeits-
BaugroBe Leistung Positionierregler montage Kiihikdrper Cold Plate kiihlung
0,375 kW CDE/CDB32.003 1)

BG 0,75 kW CDE/CDB32.004 JA NEIN JA NEIN
1,5 kW CDE/CDB32.008

BG2 0,75 kW CDE/CDB34.003 JA NEIN JA NEIN
1,5 kW CDE/CDB34.005

BG2 2,2 kW CDE/CDB34.006 JA NEIN auf Anfrage NEIN
3,0 kw CDE/CDB34.008 )

BG3 40 KW CDE/CDB34.010 JA JA auf Anfrage NEIN
5,5 kW CDE/CDB34.014 2

BG4 75 kW CDE/CDB34.017 JA JA auf Anfrage NEIN
11 kW CDE/CDB34.024 2

BG5 15 KW CDE/CDB34.032 JA JA auf Anfrage NEIN
22 kW CDE/CDB34.044

BG6 30 kW CDE/CDB34.058 JA JA?) JA2) JA
37 kw CDE/CDB34.070
47 kW CDE/CDB34.088 2

BG7 55 kW CDE/CDB34.108 JA JA NEIN JA
75 kW CDE/CDB34.140 )

eIl 90 kW CDE/CDB34.168 i Ca NEIN s

BG7a 110 kW CDE/CDB34.208 NEIN NEIN NEIN JA

1) entspricht der Bauart Cold Plate mit Zubehor Kiihlkdrper HS3X.xxx

2) Schutzart IP54

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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Erstinbetriebnahme leicht gemacht

Mit der PC-Benutzeroberflache DriveManager 3 steht ein
komfortables Einstell- und Analysewerkzeug fiir die Erstin-
betriebnahme zur Verfigung. Didaktisch ausgereifte Ein-
stellfenster und Abl&ufe sorgen fir eine schnelle Inbetrieb-
nahme und eine prazise Diagnose des Antriebssystems.
Sie brauchen sich praktisch nur durchzuklicken. Die Funk-

tionsmasken bringen in Verbindung mit den applikati-
onsspezifischen Regler-Voreinstellungen nur die jeweils
wichtigsten Parameter in den Vordergrund. Die hinterlegte
Geratekomplexitat lasst sich nur erahnen.

nLusl DriveManager - 1-CDB32.004 - [Drehzahlregelung, +/-10V Sollwert, Steuern iiber Klemme]
Datei  Kommunilkation Angicht  Aklives Gerdt  Ewxtras Fenster 2
LmHhh (RaN - %[22 %
e Ia %y N =R S H-CDB32.004 -
Eal 1-CDB32.004 einstellen ] —
ssalll _ el Voreingestelite Losung: Priigy m
1; p Drehzahegelung, +/-10V Solwer, Steuern Uber Klemme 3.21U Jjj4_6%U
7 ‘ [Enpo_]f[acTH_]
delte s _ ‘ Erstinbetriebnahme... | Grundeinstellungen, Enueitert > | 10 | m
STRRT mi.
e _ [ =
[imin] | t 'H E hetriebnahme X loFF |
[14min] Lslicile | Wiahlen Sie eine von vielen voreingestelten Losungen, - -
e (i _ T 1. F ?:r:;rel::eﬁr:::re; eintach und schnell auf lhre Applikation [Ror_u]
Einstellung im '
Heoll Vareingestelte Lsung. m
b0
i D [orrJ[forr |
Wahlen Sie den entsprechenden Motor aus der
r[‘:.:] _ 2 g Matardatenbank aus und passen Sie den Drehaeber und m
" Tempersturfihler an.
14 totar und Geber
[oFF_]
Status _ Zur Feinabstimmung der voreingestelten Lésung mit Ihrer
3_ Applikation andern Sie hier die entsprechenden
Grundeinstelungen nach lhren Bedirnissen
Grundeinstellungen...
; Einstellung im Gerat speichemn | Beenden
Fahrsatz-Nr.
I RS232 : 57600 1

1. Voreingestellte L6sung

Offnet ein Auswahlfenster, in dem Sie lhre bendtigte vor-
eingestellte Antriebslésung durch Anklicken auswéahlen.
Durch die Auswahl wird der Positionierregler automatisch
konfiguriert. MaB3geblich werden die Parameter voreinge-
stellt fir:

e Steuerort des Antriebsreglers (z. B. E/A, Feldbus)
e Sollwertquelle (z. B. Analog, Tabelle oder Feldbus)

» Belegung der Ein- und Ausgénge der Signalverarbei-
tung

¢ Regelungsart (Drehmoment, Drehzahl, Position)

Die Anwendung einer ,Voreingestellten Lésung” verein-
facht und verkurzt erheblich die Inbetriebnahme des Posi-
tionierreglers. Durch Verandern einzelner Parameter kon-
nen die ,Voreingestellten Lésungen® den Erfordernissen
der Anwenderaufgabenstellung angepasst werden. Diese
modifizierten ,Voreingestellten Lésungen werden im Ge-
rat als kundenspezifische Datensatze abgespeichert. So-
mit gelangen Sie schneller zu lhrer gewlinschten Bewe-
gungslésung.

2. Motor- und Gebereinstellung

Startet ein Men(, das Sie bei der Einstellung der Motor-
und Geberdaten unterstitzt.

Die Motordaten und die Einstellung der Regelkreise wer-
den Uber einen in einer Datenbank abgelegten Datensatz
oder bei Asynchronmotoren auch Gber die automatische
Identifikation des angeschlossenen Asynchronmotors mit
der automatischen Parametrierung der Regelkreise durch-
geflhrt.

3. Grundeinstellungen

Startet ein Men(, in dem Sie noch eine Feinabstimmung
Ilhres Antriebs vornehmen kénnen.

Selbstverstandlich werden alle Abldufe dokumentiert und
visualisiert. Weitere Parameter wie Grenzwerte oder Ram-
pen kénnen, im speziell auf die ,Voreingestellte Losung*“
abgestimmten Fenster, angepasst werden. AnschlieBend
lassen sich alle Daten im angeschlossenen Gerat, auf
einem Datentréager oder einfach auf die Chipkarte Smart-
Card SC-XL speichern. Damit wird auch die Serieninbe-
triebnahme weiterer, gleicher Regler zu einem Kinderspiel.
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Ausstattung CDE3000

Bremswiderstand
im Kiihlkdrper integriert

TTL-Drehgeber,
SSI-Absolutwertgeber
SinCos Hiperface® Absolutwertgeber (Optio ‘

Resolver

CANopen CiA402

Erweiterungssteckplatz
z.B. PROFIBUS-DP

RS232
Service / Diagnose

STO
mit Relaisausgang

Eingénge:
8 digitale, 2 analoge / 10 Bit

Ausgange:
2 digitale, 1 Relais

Leistungsausgang 2 A

CAN-Adresse
PTC / Klixon / KTY

Synchron- oder
Asynchronmotor

Netzspannung:
1x230V
3x400V

Netzfilter
bis 17 A und
von 45 bis 72 A integriert

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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Ausstattung CDB3000

Bremswiderstand
im Kiihlkdrper integriert

TTL-Drehgeber,
SSI-Absolutwertgeber

CANopen DSP402

Erweiterungssteckplatz =5

z.B. PROFIBUS-DP i
=

RS232

Service / Diagnose

Ausgange:

2 digitale, 1 analoger,
1 Relais

Eingénge:
4 digitale, 2 analoge / 10 Bit,
1 HTL-Geber ' L

PTC / Klixon / KTY

Asynchronmotor 4[
Netzspannung:

1x230V

3x400V

Netzfilter
bis 7,5 KW und
von 22 his 37 kW integriert
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ECOpos — Positionierung vom Feinsten

Die Antriebsregler CDE/CDB3000 sind fir die Positionie-
rung von elektrischen Antrieben optimiert. Alternativ ist
auch ein drehzahl- oder drehmomentgeregelter Betrieb
des Antriebs mdglich.

Uber die voreingestellten Lésungen ergeben sich eine
Vielzahl von Mdglichkeiten flr die Fahrprofilvorgabe.

Fahrsatztabelle mit intelligenter Folgeauftragslogik

16 Fahrsétze sind in Form einer Tabelle im Regler gespei-
chert. Sie enthalten jeweils die Sollposition, Geschwindig-
keit, Anfahr- und Bremsbeschleunigung, Positioniermodus
und die Bedingungen fir die Ausfihrung eines Folgeauf-
trags. Diese leistungsfahige Folgeauftragslogik gewéahr-
leistet die Paramtrierung von automatisierten ereignisge-
steuerten Positionierablaufen mit Funktionen wie:

* Mehrmalige Wiederholung des Fahrsatzes

e Zeit- und/oder signalgesteuerte Anforderung des Fol-
geauftrags

e Unterschiedliche Positionsbeziige des Folgeauftrags
bei Relativpositionierung

B@Fositionierung, Tabellen-Fahrstze, Steuern iiber Klemme |

Fafusatztebells | Fatvprofil | Refersnafahit | Endschater | Handbeuieb | Schapunkte |

Fahrsatz-Hr. 0 1

Zielpasition 720 Grad El] Grad

Modus 4BS (0] = Absolut =1 || [REL 1) = Retativ |

Geschwindigksi  &m Giradl/s [ a0 Grad/s

Antalbeschlsuniqung — am Girad/s? T Grad/s2

Bremsbeschieurigung 200 Girad/s? 100 Grad/s2

Wiederhalung 0 2 [ -

Falgeaufrag [1=Fahisate 1 x| ||[2=Fahusat 2 =]

aﬂtbedingung fiir Folge: [5% (01 = Eingang =1 || [3wDT (2)- Eingang, max. Tmax x|

it S [MEXT (2) - Sofort, RelBez. ActPos =] (| [OFF (0] = Mur bei Achsstilstand 7|

Verziigeungszsi ] ms 2000 ms

Schaltpunkt & [1 = Schaltpunkt 0 = || [o=inakiv |

Schalpunkt B [2= Schaltpunkt 1 = || [0=inakiv |

4 | »

Bt M ok | atbrechen | Ubemehmen |

4 Schaltpunkte kdnnen definiert werden. An den parame-
trierten Positionen werden Merker gesetzt, zurlickgesetzt
oder invertiert. Der Bezug der Schaltposition ist dabei va-
riabel:

Absoluter Positionsbezug
Relativ zur Start- oder Endposition des Fahr-
satzes

Jeweils 2 Schaltpunkte kdnnen einem Fahrsatz zugeord-
net werden. Damit sind theoretisch bis zu 32 unterschied-
liche Schaltpunkte méglich.

Feldbus-Fahrprofilvorgabe mit CANopen-CiA402 oder
PROFIBUS

Die geréateinterne CANopen-Schnittstelle bietet eine ko-
stengunstige Méglichkeit zur Vernetzung. Um die problem-
lose Interoperabilitéat mit anderen Netzwerk-Teilnehmern
zu gewahrleisten, werden die CANopen DSP402-kon-

formen Ansteuerungen und die Betriebsarten

¢ Homing-Mode,
¢ Profile-Position-Mode und
¢ Profile-Velocity-Mode unterstutzt.

PDO-Steuerinformationen werden typisch innerhalb 1 ms
bearbeitet, was zu sehr kurzen Reaktionszeiten flhrt.

Bei einer PROFIBUS-Vernetzung erfolgt die Kommunikati-
on Uber speziell abgestimmte EasyDrive-Profile.

Fahrprofil Giber PLCmotion fiir komplexe Bewegungs-
automation

Falls die parametrierbare Geratefunktionalitat einmal
nicht zur Lésung der Bewegungsaufgabe ausreicht, steht
zur Maximierung der Applizierféhigkeit ein anwender-
programmierbarer Softwarekern bereit. Die Programmie-
rung erfolgt mit einer einfachen proprietéren Befehlssyn-
tax. Die Syntax ist optimiert fir den Echtzeitzugriff auf
alle geréateinternen Schnittstellen, ProzessgréBen und
Parameter, wodurch sich eine breite Auswahl an neuen
Steuerungs- und Uberwachungsméglichkeiten ergibt. Die
Programmierung kompliziertester Positioniersequenzen ist
mit einem leistungsfahigen Positionier-Befehlssatz még-
lich.

e Befehle fiir absolute und relative Positionierung und
endlose Verfahrauftrage

¢ Ausflihrung von Referenzfahrten
¢ Schnellhaltfunktionen

¢ Umschaltung auf winkelsynchronen Gleichlauf (Elek-
tronisches Getriebe) mit Uberlagerung relativer Posi-
tionen

* Aus-/Einschalten der Leistungsendstufe

ﬁPIcEdit [C:Programme’Lust Antriebstechnik GmbHLUST =0 5[

Datei Bearbeiten PLCProgramm Exiras 7

DB & =@ <@l 8| @ 51| 23] 2525

2 TEXT[Positionieren_PLC) ;T extdeklarationen fir Anzeige im DriveM anager -
DEF HOOO = Pasition_1

DEF HOMD = Drehzahl 1

: Ende Testdeklaration

%P00 BedinmPLC-Progranm

NO10 SET HOOO =0 : Home Position
N020 SET HOM = 360 1 Umdrehung [Grad]
MO20 SET HO10 =200 : Drehizahil [1min]
N040 SET HO30 = 3000 : Zeit [ms]

MOS0 GO 0 : Referenzfahit durchfiiien
MNOEQJMP (1501 = D) NOED.  ; Solange 150071 auf Low liegt, wird das Programm hier angehalten

MO70 SET CO00=0 : Reset des Zhlers CO00
MOS0 WA T HO20 whartezeit
N30 GO W 4 HOOT % HOTO' : Verfahre absolut suf die Pasition HOOT mit der Geschwindigkeit HO10
: Die Bearbeitung der nachsten Zeile beginnt nach Ereichen der Position
MN100WAIT HO20 :Wwartezeit [nachdem Position emeicht)
N110 GO % 4 HOOO' HOT1 ; Verfahre absolut auf die Position HOOD mit der Geschwindigkeit HO11
: Die Bearbeitung der nachsten Zeile beginnt nach Ereichen der Position
MN120WwaIT HO20 ;Wwartezeit
N130 5ET CO00 +1

. Inkrementieren des Zahlers -
< | 3

PLL. Kompilierung lauft.

Syrtaxpriifung - 0 Fehler, 0% amunglen). Berechnete Priffsumme: 0x4B50 ADD, 0x1330 X0OR

[ Ts »

Das im Regler gespeicherte Programm ist wie ein ganz
normaler Parameter aufgebaut. D. h., bei einem Transfer
der Gerateparameter wird das Programm automatisch mit
den anderen Parametern Ubertragen, was mafgeblich
die Serieninbetriebnahme vereinfacht.

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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Hohe Dynamik und beste Regelgiite

Kernstlck der Software ist der Lageprofil-Generator, der
ruckfrei und zeitoptimal aus einem vorgegebenen Fahr-
satz die Sollwerttrajektorie fir den Positionsregler be-
rechnet. Dadurch, dass die Sollwerttrajektorie zur Laufzeit
(,Online®) erzeugt wird, ist die Ubernahme und der Start
eines neuen, geanderten Fahrsatzes auch wéhrend einer
laufenden Positionierung in nur Tms maoglich.

e Kurze Taktzyklen durch kleine Setup-Zeit von 1 ms

e Absolute oder relative Positionierung, Verfahren end-
los

* Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen linear
oder mit einstellbarer Ruckbegrenzung fur besonders
mechanikschonende Bewegungen

+ Ruckbegrenzte Anderung des Fahrauftrages auch
wéhrend laufender Positionierung in nur 1 ms

Durch den Lageregelkreis mit einer Abtastfrequenz von
4 kHz (250 ms) und einer Uberlagerten Vorsteuerstruktur
ergeben sich beste dynamische Eigenschaften und eine
hohe Regelgute.

Umfangreiche Basisfunktionen fiir die
Positionierung

Die Positionierung basiert auf umfangreichen Grundfunk-
tionen in Hard- oder Software, die unabhéngig von einer
voreingestellten Lésung nutzbar sind.

Anwendungsspezifische Einheiten wie mm, Grad oder
auch benutzerspezifisch erlauben die Einstellung in Ihrer
Sprache

Rundungsfreie Verrechnung von ungeraden Getriebel-
bersetzungen bei Rundtischen oder getakteten Transport-
béndern

E8iEinheiten und Normierung (1) x|
Dimension Exponent Basiseinheit Resultierende Einheit
Position E] = [arad = = [Grad

Winkel
Geschwindigkeit EQ - => | Grad/s
B8 Normierung und Einheiten (2) x|
Beschleunigung
Vorschubkonstante:
] Grad entsprechen
fmen
1 Umdrehungen der Abtiiebswells —I

Getriebe (falls vorhanden):

Umdrehungen der Motorwells 3603

Umdrehungen der Ablrisbswells 100

¢ Zuriick Fettig Ubemehmen | abbrechen |

» Verschiedene Referenzfahrttypen, auch mit fortlau-
fender Referenzierung fiir schlupfbehaftete Systeme
wie Férderbéander

®

LT
=
____@ -

g
9
7

______?Z -

Nullimpuls ,I,I
a
Referenznocken ——QJ I—
I
I
I I
Positiver Endschalter ,I,I

* Rundtischfunktion zur wegoptimalen Positionierung
von Rundachsen

¢ Endschalterlogik

e Tippbetrieb fur die manuelle Steuerung des Antriebs

¢ Elektronisches Nockenschaltwerk mit 16 Nokken zur
Steuerung von angeschlossener Maschinenperipherie

Zwei standardmafBige Geberschnittstellen erlauben eine

Vielzahl von Méglichkeiten zur Kostenoptimierung oder
Verbesserung der Positionierqualitat.

* Auswertung von zwei Positionsmesssystemen zur
punktgenauen Positionierung mit losebehafteter Me-
chanik

DRIVE

position speed

[ P

M HTL

T4 TLUSSI

e Auswertung von Absolutwertgebern fiir das Positionie-
ren ohne Referenzfahrt

¢ Projektierung mit nur einem Geber auf der Abtriebs-
welle bei festem Verhaltnis zwischen Ab- und Antriebs-
welle

* Geberanschluss als Leitgebereingang
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Dienstleistung

LTi DRIVES GmbH bietet umfassende Informationen via
Internet. Ob Sie weitere technische Information zu un-
seren Produkten oder zur Projektierung benétigen oder
den Kontakt zu unserer néachsten Firmenvertretung su-

chen - wéahlen Sie sich einfach auf unserer Homepage ein.

http://drives.lt-i.com

Software-Anderungsdienst

Im Rahmen unserer Produktpflege verbessern wir kon-
tinuierlich die Qualitat des Antriebssystems. Mit dem
,,Software-Anderungsdienst“ informieren wir Sie tber
Neuerungen und Verbesserungen der einzelnen Firm-
ware-Versionen.

Diese Informationen sowie die aktuelle Firmware finden
Sie auf unserem Infoserver zum Download.

Design-In

Ein wichtiger Baustein fir den gemeinsamen Erfolg ist ein
professionelles Projektmanagement, damit Sie im Zeit-
und Kostenziel bleiben. Je eher Sie mit lhrer neuen L6-
sung auf den Markt kommen um so besser. Deshalb un-
terstitzen wir Sie bei

e der Analyse der Anforderung

» der Projektierung und Antriebsauslegung
¢ der Pflichtenhefterstellung

e der Gesamtkostenanalyse

* dem Projektmanagement

Logistik

Damit die Bestellabwicklung fiir Sie zur Routine wird und
Uberflissiger Aufwand reduziert oder vermieden werden
kann, wird der ganze Prozess von der Planung Uber die

Bestellung bis hin zur Ersatzteillieferung miteinander ab-
gestimmt.

After Sales

Sie erhalten unseren Service und Support wann und wo
immer Sie ihn benétigen. Mit Flexibilitat, schnellen Reak-
tionszeiten, hohem technischen Know-how und groBer
Anwendererfahrung bieten wir vielfaltige Dienstleistungen
an, z.B.

¢ Inbetriebnahme vor Ort
e Beratung und Schulung
¢ Reparatur/ Servicekonzept

Unser Servicekonzept fiir lhren Erfolg

Service heiftt fiir uns MaRarbeit!

Der Suppert und Service von LTi

g. ent zur Seite: Von
der Planung und Entwicklung dber die In n auf individuellen

Service in allen Belangen

Kompetenter Support in jeder Phase

Unser Servicekonzept be
zugeschnitten sind

die perfekt auf die sinzelnen Phasen
= immer an der richtigen Stel

Die komtinuierli d Schulung unserer Spezialisten garantieren Ihnen eine problemiose
Abwicklung und Gberzeugende Lbsung in jeder Phase:

VierPhasen-Modell des Lebenszykius

Inbetrietinahme und Betriebs- und
Betriebsoptimierung Instandhaltung

Planung und Entwicklung,
Projekierung Labor- und Feldtest

Online-Produktsupport hitp:drives.It-.com

T

Helpline

Die Helpline hilft bei

¢ der telefonischen Inbetriebnahme von Standardpro-
dukten und -systemen

e der Auswertung von Fehler- und Diagnoseanzeigen

¢ dem Lokalisieren und Beseitigen von reproduzier-
baren Stérungen und

¢ bei Software-Updates

Wir sind erreichbar:

Mo.-Fr.: 8.00 - 17.00 Uhr  Tel. 06441/966-180
Fax: 06441/966-177

E-mail: helpline@It-i.com

Downloads:

Umfangreiche Informationen zu unseren Produkten finden
Sie unter ,Downloads” auf unserer Homepage.

=g
o= e,

Start Unternehmen Progukte Support & Service IUIWIEELR) PRMews Jobtarriere Kontakte Impressum

(3 Downioads
Downloads
Ordner

[ safety

[ Servosystem ServoOne

[[) Hochfrequenzreg

[0 Servosystem c-ine Drives
[ Servomotoren

[ DriveManager Saftware
[0 Umrichtersysteme

) Zubehar
(£ Abgekindigte Gerste (nicht menhr im Vierkaufsprogramm)
se en (nicht mehr im
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CDE3000
Leistungsstufen

CDB3000
Leistungsstufen

Netzspannung

2,4A

43A T1A
0,375 kW
0,75 kW 1.5kW
1x230V

1) nur in fliissigkeitsgekiihlter Ausfiihrung

22A
41A
57A

0,75 kW
1,5 kW
2,2 kW

78A 14A
10A 17A

3,0 kW 5,5 kW
4,0 kW 7,5kW

3x400V/460V

247
32A

11 kW
15 kW

LTi

45A 90A 143A
60 A 110A 170A
72A 143 A1 210 A"
22 kW 47 KW 75 kW
30 kW 55 kW 90 kW
37 kW 75 kw!) 110 kw"
3x400V/460V/480V
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Strombelastbarkeit der Positionierregler

Der maximal zuléssige Umrichterausgangsstrom und
der Spitzenstrom sind abhangig von der Netzspannung,
der Motorleitungslange, der Endstufen-Schaltfrequenz
und der Umgebungstemperatur. Andern sich die Ein-
satzbedingungen, so &ndert sich auch die maximal zu-
lassige Strombelastbarkeit der Positionierregler. Welche
Strombelastung bei geédnderten Randbedingungen zu-
lassig sind, kénnen Sie den nach-folgenden Kennlinien
und Tabellen entnehmen.

I BG 1 bis BG 5
N
" (©))
AN 2 —(4)
:"‘0."0‘0‘0‘:?}?’ _
—(1)
| T T
40 45 50 —>
f [Hz]
BG 6 bis BG 7

—()

T T
45 50 >

f[HZ]

Positionierregler fiir 230 V-Netze:

4 45
CDE/CDB 32.003,Cxx 8 40
(0,375 kW) 12 40

16 40

4 45
CDE/CDB 32.004,Cx.x" 8 40
(0,75 kW) 12 40

16 40
CDB 32.008,0xx" g :g
CDE/CDB 32.008,Wx.x > "
Bl 16 40

1) mit Kiihlkdrper HS3... oder zusétzlicher Kiihlflache
3) fiir 230 V-Netze
4) Abschaltung gemas |2 x t Charakteristik

1) Dauerbetrieb

(2) Aussetzbetrieb* > 5 Hz Drehfeld-
frequenz

3) Aussetzbetrieb 0 bis 5 Hz Drehfeld-
frequenz

4) Impulsbetrieb

Positionierregler 45 bis 210 A (22 bis 110 kW)
I/IN = 2,1 bei 4/8/12/16 kHz

1 n 2
|eﬁ=?-2i=1 Ii' ti

2,4 43 43
2,4 43 43
2,1 3,75 3,75
18 3,2 3.2
4 72 7.2
4 7,2 7.2
35 57 6.3
3 5,0 54
7,1 12,8 12,8
7,1 12,8 12,8
6,3 10 11,35
55 8 99

Motorleitungslange 10 m
Montagehdhe 1000 m tiber NN
Montageart angereiht

30

30

30
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Positionierregler fiir 400/460 V-Netze, Ausfihrung ,,W*:

CDE/CDB
34.003,Cx.x
(0,75 kW)

CDE/CDB
34.005,Wx.x
(1.5 kW)

CDE/CDB
34.006,Wx.x
(2,2 kW)

CDE/CDB
34.008,Wx.x
(3 kW)

CDE/CDB
34.010,Wx.x
(4 kw)

CDE/CDB
34.014,Wx.x
(5,5 kW)

CDE/CDB
34.017 Wx.x
(7,5 kW)

CDE/CDB
34.024,Wx.x
(11 kW)

CDE/CDB
34.032,Wx.x
(15 kW)

1) = CDE

CDB

n

)

)
3) fiir 400 V-Netze
4) Abschaltung gemaB 12 x t Charakteristik

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

2,2
2,2
1,6
1,0

41
41
3,2
2,4

5,7
5,7
4,15
2,6

7,8
7.8
6,4
5,0

10
10
8,1
6,2

14
14
10,3
6,6

17
17
12,5
8,0

24,0

24,0

19,5
15

32
32
26
20

2,2
2,2
1,6
1,0

41
3,6
2,4
18

57
57
3,1
19

7,8
78
4,8
3,7

10
8,38
6,0
4,6

14
12,2
7,7
4,9

17
13,5
o8
6,0

24
24
14
1

32
28
20
15

4
4
2,9
1,8

74
7,4
57
43

10,3

10,31)/7,82)

7,51)/6,42)
47

14
14
11

7.8

18
18
13
7.8

25
25
18
12

31
31
23
14

43
43
35
27

58
58
39
32

Motorleitungslénge 10 m
Montagehdhe 1000 m iiber NN
Montageart angereiht

2,9
1,8

74
7,4
57
43

10,3
10,3
7,5
4,7

14
14
11

18

18
14,5

11

25
25
18
12

31
31
23
14

43
43
35
27

58
58
47
36

4(1,81)
4(1,81y)
2,9(1,81y

181y

1,8 (
74(181)
74(181)
57(1,81)
43(181)

10,3(1,81y)
10,3 (1,81y)
7,5(181y)
47(1,81)
14(1,81y)
14(1,81y)
11.(1,81y)

9(181y

18(1,81)
18(1,81)
14,5(1,8 1y
11,81

1.81y)
1,81y
1.81y)
1.81y)

25 (
25 (

18 (

12 (

31(1,81y
31(1,81y)
23(1,81y)
14(1,81)
43(1,81y)
43(1,81y)
35(1,81y)
271,81y
58 (
58 (
47
36 (

181y
1.81y)
1.81y)
181y

30

30

30

30

30

30

30

30

30
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Positionierregler fiir 400/480 V-Netze, Ausfiihrung ,,\W*:

4 45 45 4 90 90 90 (2,0 1)
CDE34.044,Wx.x 8 40 45 41 90 90 90 (2,01y) 35)/106)
(22 kW) 12 40 45 4 90 90 90 (2,01y)
2 16 40 42 38 84 84 842,01
4 45 60 54 120 120 120 (2,0 1)
CDE34.058,Wx.x 8 40 60 54 120 120 120 (2,01 35)/106)
(30 kW) 12 40 58 52 116 116 116 (2,0 1)
16 40 42 38 84 84 842,01
4 45 72 65 144 144 144 (2,0 1)
CDE34.070,Wx.x 8 40 72 65 144 144 144 2,0 1) 3)/106)
(37 kw) 12 40 58 52 116 116 116 (2,0 1))
16 40 42 38 84 84 842,01
4 45 45 4 68 67,5 67 (1,51
CDB34.044,Wx.x 8 40 45 41 45 45 67 (1,51y) 309
(22 kW) 12 40 36 33 36 36 54 (1,51
16 40 27 24 27 27 411,51
4 45 60 54 90 90 90 (1,51y)
CDB34.058,Wx.x 8 40 60 54 60 60 90 (1,5 1) 309
(30 kW) 12 40 48 43 48 48 72(1,51)
16 40 36 33 36 36 54 (1,51y)
4 45 72 65 108 108 108 (1,5 1)
CDB34.070,Wx.x 8 40 72 65 72 72 108 (1,5 1)) 30
(37 kw) 12 40 58 52 58 58 87 (1,51
16 40 42 38 42 42 63 (1,51
4 45 90 81 170 180 180 (2,0 1))
gg%/gg \|I3Vx m 8 40 90 81 134 180 180 (2,0 1) 30
(47' kW; ' 12 40 90 81 107 144 144 (1,6 1)
16 40 72 65 86 115 115 (1,6 1)
4 45 110 99 170 220 220 (2,01y)
ggﬁlgg\?vx X 8 40 110 99 134 165 165 (1,51y) 30
(55' kW; ' 12 40 90 81 107 144 144 (16 1))
16 40 72 65 86 115 115(1,6 1)
4 45 143 129 270 286 286 (2,0 1)
ggﬁlfg\?vx X 8 40 143 129 215 215 215 (1,5 1) 30
(75' kW), ' 12 40 115 104 172 172 172 (1,5 1)
16 40 92 83 138 138 138 (1,5 1)
4 45 170 153 190 315 315(1,91y)
ggﬁlg: \?Vx X 8 40 170 153 151 220 220 (1,31y) 10
(9(5 kW), ' 12 40 136 122 121 164 164 (1,2 1))
16 40 109 98 97 131 131 (1,21
1) = CDE 4) Abschaltung gemaB |2 x t Charakteristik Motorleitungslange 10 m
2)=CDB 5) bei Vorlast von max. 70% Montagehdhe 1000 m tiber NN
3) fiir 400 V Netze 6) bei Kiihlkdrpertemperatur < 45 °C Montageart angereiht

2-4
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Positionierregler fiir 400/480 V-Netze, Ausfiihrung ,,L“:

CDB.x4.044,L
(22 KW)

CDE.x4.044,L
(22 kW)

CDB.x4.058,L
(30 KW)

CDE.x4.058,L
(30 kW)

CDB.x4.070,L
(37 kW)

CDEx4.070,L
(37 kW)

CDB/CDE.
x4.088,L
(55 kW)

CDB/CDE.
x4.108 L
(75 kW)

CDB/CDE.
x4.140,L
(90 kW)

CDB/CDE.
X4.168,L
(110 kW)

CDB/CDE.
x4.208,L
(110 kW)

3) fiir 400V Netze

4)  Abschaltung geméB 12 x t Charakteristik

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

12
16

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
45
45
45

45
45
45
45

45
45
45
45

45
45
45
45

45
45
45
45

45
45
36
27

45
45
45
42

60
60
48
36

60
60
58
42

72
72
58
42

72
72
58
42

110
110
110
90

143
143
114
91

170
170
136
109

210
210
168
134

250
250
168
134

41
41
4
24

4
4
4
38

54
54
43
33

54
54
52
38

65
65
52
38

65
65
52
38

99
99
a9
81

129
129
103
82

153
153
122
98

189
189
151
121

225
225
151
121

Motorleitungslénge 10 m

Montagehdhe 1000 m iiber NN

Montageart angereiht

67,5
45
36
27

90

90
84

90
60
48
36

120
120
116
84

108
72
58
42

144
144
116
84

205
165
132
106

230
190
152
122

230
190
152
122

230
190
152
122

230
190
152
122

67,5
45
36
27

90

90
84

90
60
48
36

120
120
116
84

108
72
58
42

144
144
116
84

220
187
165
135

286
215
172
138

340
255
204
163

340
255
204
163

325
255
204
163

67,5 (1,51y)
67,5(1,51,)
54(1,51)
#a(151)

90 2,01y
90 (2,0 1y)
90 (2,0 1y)
842,01y

90 (1,51
90 (1,51,
72(1,51)
54(1,51)

120 (2,0 1y)
120 (2,0 1y)
116 (2,0 1y)
842,01y

108(1,51y)
108 (1,51y)
87(1,51)
63(1,51,)

144 (2,0 1y)
144 (2,0 1y)
116 (2,0 1y)
842,01y

220 2,01y)
187 (1,71y)
165 (1,5 1y)
135 (1,51y)

286 (2,0 ly)
215 (1,51y)
172(1,51y)
138 (1,51y)

340 2,01
255 (151
204 (1,51y)
163(151)

340 (1,6 1y)
255 (1,2 1y)
204 (1,21y)
163 (1,21y)

325 (1,31y)
255 (1,0 )
204 (1,21y)
163 (1,21y)

LT

60
30
60
30
60
30
30
30
10
10

10
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Positionierregler fiir 230 V-Netze, Ausfiihrung ,,CDB3000-OL“ (Open Loop):

CDB 4 45 4 7,2 7,2 721,81y
8 40 4 7,2 7,2 7,2(1,81)
?02'7050:";)"""“ 12 40 35 57 6,3 63 (1,81 2
’ 16 40 3 5 54 54 (1,81
OB 4 40 7,1 12,8 12,8 12,8 (1,81y)
8 40 7,1 12,8 12,8 12,8 (1,81
22.5023\;)WX.X,OL 12 40 6,3 10 13 11,3 (1,81 %0
’ 16 40 5,5 8 9,9 991,81
2) fiir 230V Netze Motorleitungslange 10 m
3) fiir 400V Netze Montagehdhe 1000 m iiber NN
4)  Abschaltung gemaB I2 x t Charakteristik Montageart angereiht

Positionierregler fiir 400/460 V-Netze, Ausfiihrung ,,CDB3000-OL“ (Open Loop):

CDB 4 45 22 22 4 4 40181
8 40 2,2 22 4 4 40181
(304'7050%3)"""“ 12 40 16 16 29 29 29(181) L
’ 16 40 1 1 18 18 18(1,81)
- 4 45 41 41 7.4 74 741,81y
8 40 41 36 7.4 7.4 741,81
2314.50g€\;)Wx.x,0L 12 40 3,2 2.4 57 57 57(1381) 30
’ 16 40 24 18 43 43 43(1.81)
0B 4 45 5,7 5,7 103 103 10,3(1,81y)
8 40 57 57 78 103 10,3(181y)
?24.20E3\;)WX.X,OL 12 40 41 3,1 6,4 75 750181 £
' 16 40 26 19 47 47 47(1,81)
0B 4 45 78 78 14 14 140181
8 40 7.8 7.8 14 14 140181
(334;"’3)8’WX'X’0L 12 40 6,4 48 11 1 1 (1,81 30
16 40 5 37 78 78 78(1.81)
0B 4 45 10 10 18 18 18(181y)
8 40 10 8,8 15,9 16,5 16,5 (1,65 1)
?44i(%°'wx'x’°L 12 40 81 6 12,5 13,3 133(1651) | 0
16 40 6,2 46 7.2 7.7 7,7(1,251)
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CDB g
34.014.Wxx,0L 5
5K 2
CDB g
34.017,Wxx,0L e
(7.5 kW) e
CDB g
34.024.Wxx, 0L >
(1 kW) I
CDB g
34.032,Wx.x,0L 12
(15 ki) e
CDB g
34,044 Wxx, 0L M
(22 kW) 2
CDB g
34,058, Wxx,0L >
(30 kW) I
CDB g
34.070,Wx.x,0L 12
(37 kW) b
CDB g
34.088,Wx.x,0L 12
(45 kW) I
CDB g
34.108,Wx.x,0L 12
(55 kW) I
CDB g
34,140, Wxx, 0L >
(75 kW) e
CDB g
34.168,Wxx,0L >
(90 kW) I

3) fiir 400V Netze

4)  Abschaltung gemaB 12 x t Charakteristik

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

45
40
40
40

14
14

10,3
6,6

17
17
12,5
8

24
24
21
15

32
32
25
20

45
45
36
27

60
60
48
36

72
72
58
42

90
90
90
72

110
110
90
72

143
143
115
92

170
170
136
109

14
12,5
8,8
55

17
13,5
9,6
6

24
24
16
1

32
28
17
12

4
4
33
24

54
54
43
33

65
65
52
38

81
81
81
65

99
99
81
65

129
129
104
83

153
153
122
98

Motorleitungslange 10 m

Montagehdhe 1000 m tiber NN

Montageart angereiht

25
21
15,1
9,2

31
21,2

9,2

43
40
29
21

58
40

22

68
45
36
27

90
60
48

108
72
58
42

170
134
107

170
134
107
86

270
215
172
138

190
151
121
97

25
25
18,5
11,9

30,6
30,6
225
14,4

43
43
38
27

58
58
45

67,5
67
54
41

90
90
72
54

108
108
87
63

180
180
144
115

220
165
144
115

286
215
172
138

315
220
164
131

25(1,81,)
25(1,81)

18,5(1,81y)

1,9(1,81)

30,6 (1,81y)
30,6 (1,81y)
225(1,81y)
14,4181

431,81y
43(1,81)
38(1,81)
27 (1,81

58 (1,81
58 (1,81,)
45(181,)
36 (1,81

67(151)
67(151)
54(1,51)
41151

90 (151
90 (1,51
72(151)
54(151,)
108 (1,51y)
108 (1,51y)
87(151)
63(151)

180 (2,0 1)
180 (2,01
144 (161
15(161)

220 (2,0 1y)
165 (1,5 1y)
144 (1,6 1)
15(1,61y)

286 (2,0 )
215(1,51y)
172 (1,51
138(151y)

315(1,91,)
220 (1,31y)
164 (1,21y)
131(1,21y)

LT

30
30
30
30
30
30
30
30
30
30

10
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Positionierregler (BG1 + 2)

CDE3000 2,2 bis 4,0 A
CDB3000 0,375 bis 0,75 kW

¢pe/cpB3 [L1-C10001, Clx.x, IO, ... 1]

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den

nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-32.004,C

Techn. Daten V)

Ausgang motorseitig
Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor
Spannung

Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz)
Spitzenstrom

Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe
Eingang netzseitig

Netzspannung
Geréateanschlussleistung
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz)
CDE3000
CDB3000

Bremschopper-Leistungselektronik

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2)

Bestellschllssel

CDE/CDB32.003 ‘ CDE/CDB32.004 CDE/CDB34.003
0,375 kW | 0,75 kW 0,75 kW
3x0..230V 3x0...400/460 V
24A2 | 40A2 22A2
siehe Tabelle Seite 2-3
0...400 Hz
4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)
1x230V 3x400V/ 460V
1,0 KVA 1,6 KVA 1,5 kVA
- - +3 % max.
50/60 Hz +10 %
49/52W 63/70W 90/97W
30/35W 48 /55 W 55/70W
100 Q 100 Q 180 Q

Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hoheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3

2-8
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Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

Kiihllufttemperatur
Gewicht

Einzelmontage

Anreihmontage mehrerer
HF-Antriebsregler

MaBe

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)
A

c

E

DD

MaBbilder

45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
1,6 kg

- Zusétzliche Kiihlung Giber Monta-
geplatte (unlackiert) von 0,065 m?

= mit Zubehor HS32.1BR, HS32.100

BG1 [mm]

70
193
120
50
205
215

g4,8

DO B

[ XXX XX XXX

40 °C
2,3kg

BG2 [mm]
70
218
145
50
230
240
g48

00000000000

200000000000

Kiihllufttemperatur
Gewicht

Einzelmontage

Anreihmontage mehrerer
HF-Antriebsregler

MaBe

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)

A

c

E

DD

MaBbilder

45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
1,6 kg

- Zusétzliche Kiihlung Giber Monta-
geplatte (unlackiert) von 0,065 m2

= mit Zubehor HS32.1BR, HS32.100

BG1 [mm]

70
220
120
50
230
215

74,8

D@

000000000

BG2 [mm]
70
245
145
50
230
240
g4,8

Do

e
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Positionierregler CDE3000 4,1 bis 7,1 A (BG2)

¢DE/cDB3 [1-1010, CIxx, 1, ... OO

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfuhrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDE-32.006,W Bestellschlissel

Ausgang motorseitig

Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor 1,5 kW 1,5 kW 2,2 KW
Spannung 3x0..230V 3x0 ...400/460 V 3x0 ...400/460 V
Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz) 7,1A2 4172 57A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-3

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

Eingang netzseitig

Netzspannung 1x230V 3x400V/460V
Geréteanschlussleistung 3,0 KVA 3,0 KVA ‘ 4,2 KVA
Unsymmetrie der Netzspannung - +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz +10 %

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz) 110/120 W 95/127W | 121/163W
Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand 1,7 KW 1,6 KW 1,6 KW
(nur mit Ausflihrung CDE34 ..., Wx.x, BR) bei 90 Q bei 360 Q bei 360 Q

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hdheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3

2-10
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Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

Mechanik
Montageart

Kihlluft-
temperatur

Gewicht

MaBe

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)

A

c

E

DD

CDE32.008,Wx.x,BR

CDE34.005,Wx.x,BR
CDE34.006,Wx.x,BR

senkrechte Montage, anreihbar

45 °C ( bei 4kHz Schaltfrequenz der Endstufe)

3,5 kg
BG2 [mm]

3,5 kg
BG2 [mm]

70

240

220

40

260

270
g4.8

Interner Bremswiderstand
Interner Bremswiderstand

Interner Bremswiderstand

3,5 kg
BG2 [mm]

DO

> o

LT

~aemn ac=n

o000 OOIVIVIIVIIIS

(R X R EEEERERK]

. I
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2-12

Positionierregler CDB3000 1,5 bis 2,2 kW (BG2)

¢oe/cpB3 [1-L10101, Clxx, 10T, ... CI0]

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-32.008,C

Techn. Daten 1)

Ausgang motorseitig

Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor
Spannung

Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz)
Spitzenstrom

Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe

Eingang netzseitig

Netzspannung
Geréateanschlussleistung
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz)
Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand
(nur mit Ausfiihrung CDE34 ..., Wx.x, BR)

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

CDB32.008

1,5 kW
3x0..230V
7,12

1x230V
3,0 kVA

95/ 105 W

1,7 kW
bei 90 Q

56 Q

Bestellschllssel

| CDB34.005 | CDB34.006
| 1,5 kW | 22 kW
| 3x0..400460V | 3X0..400/460V
| 4,1 A2 | 57 A2
siehe Tabelle Seite 2-3
0...400 Hz

4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

3x400V/460V
3,0 KVA | 4.2 KVA
+3 % max.
50/60 Hz +10 %

| 80/112W | 106/ 148 W

16 kW 1,6 KW
bei 360 Q bei 360 Q

180 © 180 Q2

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und héheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000



Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

Mechanik
Montageart

Kihlluft-
temperatur

Gewicht
Montageart

Einzelmontage

Anreihmontage mehrerer
Positionierregler

MaBe

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)
A

C

E

DD

senkrechte Montage, anreihbar

40°C

2,3kg

Zusatzliche Kiihlung tiber Schaltschrankmontageplatte

(unlackiert) von 0,3 m?
Nur mit CDB 32.008,W

BG2 [mm]
70
218
145
50
230
240
74,8

D@

Mechanik
Montageart

Kihlluft-
temperatur

Gewicht

MaBe

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)

A

c

E

DG

CDB32.008,Wx.x,BR

CDB34.005,Wx.x,BR
CDB34.006,Wx.x,BR

senkrechte Montage, anreihbar

45°C ( bei 4kHz Schaltfrequenz der Endstufe)

3,5 kg
BG2[mm]
70
247
220
40
260
270
24,8

Interner Bremswiderstand
Interner Bremswiderstand

Interner Bremswiderstand

DO

> o

~nemn

OO0 0000000

= | B

E] Die zugehérigen Kuhlkérper finden Sie auf Seite 3-9.
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Positionierregler (BG3)

CDE3000 7,8 bis 10 A
CDB3000 3,0 bis 4,0 kW

cpe/cbB3 [1-1000C, Clx.x, 0, .00

Technische
Daten

KlUhlkonzept

Ausfiihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den

nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.008,W

Techn. Daten ")

Ausgang motorseitig
Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor
Spannung

Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz)
Spitzenstrom

Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe
Eingang netzseitig

Netzspannung
Geréateanschlussleistung
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz)
CDE3000
CDB3000

Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand
(nur mit Ausflihrung CDE/CDB34 ..., Wx.x, BR)

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

Bestellschllssel

CDE/CDB34.008 ‘ CDE/CDB34.010
3,0 kW | 4,0 KW
3x0... 400/460 V
7.8A2 | 10A2
siehe Tabelle Seite 2-3
0.... 400 Hz

4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kihllufttemperatur)

3x400V/460V
5,7 KVA 7,3 kVA
+3 % max.
50/60 Hz +10 %

150 /177 W 187 /222 W
135/162 W 172 /207 W
6,0 kW 6,0 KW
bei 90 Q bei 90 Q
81 Q 81Q

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2)

Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hoheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3

2-14
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Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

LTi

CDE/CDB34 ..., W x.x CDE/CDB34 ..., D x.x
Kiihlkonzept Wandmontage Durchsteckkiihlkérper
Montageart senkrechte Montage, anreihbar senkrechte Montage, anreihbar, Kiihlkdrper durch Montageplatte gesteckt
Kiihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 4,4 kg 4.6 kg
MaBe BG3 [mm] BG3 [mm]
B (Breite) 70 70 (110)
H (Hohe) 300 300
T (Tiefe) 218 T1=138,T2 =280
A 40 90
A2 (Wandausschnitt) = 75
C 320 320,C1 =200
C2 (Wandausschnitt) - 305
E 330 340
DD 4,8 g4,8
DO B A
oM ey T = N oD
] ] T
=1 | =1 | C2||
Jl & clct il H e |
Ikl i
CDE/CDBS..., Dx.x !
| a2
MaBbilder SN ‘
- O 4Lt i | 9
” R

$009825525252¢
5555552555555

e
5995555555554

T

T1
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Positionierregler (BG4) CDE3000 14 bis 17 A
CDB3000 5,5 bis 7,5 kW

coe/cbpB3 [1-C1010C], Clx.x, ], ... IO

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.014,W Bestellschlussel

Ausgang motorseitig

Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor 55 kW ‘ 7,5 kW
Spannung 3x0...400/460V

Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz) 14A2 ‘ 17A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-3

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz bei 40 °C Kiihllufttemperatur)
Eingang netzseitig

Netzspannung 3x400V/460V
Gerateanschlussleistung 5,7 kVA 7,3 kVA
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz +10 %

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz)

CDE3000 150 /177 W 187 /222 W
CDB3000 135/162W 172 /207 W
Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand 6,0 KW 6,0 KW
(nur mit Ausflihrung CDE/CDB34 ..., Wx.x, BR) bei 90 Q bei 90 Q

) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hoheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3
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CDE/CDB34 ..., W x.x

LTi

CDE/CDB34 ..., D x.x

Kiihlkonzept Wandmontage Durchsteckkiihlkdrper
Montageart senkrechte Montage, anreihbar senkrechte Montage, anreihbar, Kiihlkérper durch Montageplatte gesteckt
Kiihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 6,5 kg 6,7 kg
MaBe BG4 [mm] BG4 [mm]
B (Breite) 120 120 (160)
H (Hhe) 300 300
T (Tiefe) 218 T1138,T2 80
A 80 140, A1 =80
A2 (Wandausschnitt) - 125
C 320 320,C1 =200
C2 (Wandausschnitt) - 305
E 330 340
DD 4,8 J4,8
D@ ,le
HME o + | |
\
c2 :
C I I
R - ,: — -
CDES..., Wx.x | A2
CDB83..., Wx.x |
MaBbilder EE . | A : )
[
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Positionierregler (BG5)

CDE3000 24 bis 32 A
CDB3000 11 bis 15 kW

¢pe/cpB3 [(1-10100, Clx.x, [, ...

[l

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den

nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.024,W

Ausgang motorseitig

Empfohlene Nennleistung mit 4-pol. Normmotor
Spannung

Nennstrom effektiv (I bei 4/8 kHz)
Spitzenstrom

Drehfeldfrequenz
Schaltfrequenz der Endstufe

Eingang netzseitig
Netzspannung
Gerateanschlussleistung
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung (4 / 8, 12, 16 kHz)
CDE3000
CDB3000

Bremschopper-Leistungselektronik

Spitzenbremsleistung mit int. Bremswiderstand
(nur mit Ausfiihrung CDE/CDB34 ..., Wx.x, BR)

Minimaler ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes

Bestellschllssel

11 kw | 15 kW
3x0... 400/460 V
2472 | 3272
siehe Tabelle Seite 2-3
0....400 Hz

4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

3x400V/460V
17,5 kVA 23,3 kVA
+3 % max.
50/60 Hz +10 %
330/415W 415/525W
315/400W 400/510W
6,0 KW 6,0 KW
bei 90 Q bei 90 O
20 220

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2) Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hoheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-3
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LTi

CDE/CDB3 ..., W x.x CDE/CDB3 ..., D x.x
Kiihlkonzept Wandmontage Durchsteckkiihlkdrper
Montageart senkrechte Montage, anreihbar senkrechte Montage, Kiihlkdrper durch Montageplatte gesteckt, anreihbar
Kiihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 7,2 kg 7,4 kg
MaBe BG5 [mm] BG5 [mm]
B (Breite) 170 170
H (Hohe) 300 300
T (Tiefe) 218 T1=138,T2=135
A 130 190,A1 =100
A2 (Wandausschnitt) = 175
C 320 320/C1 =200
C2 (Wandausschnitt) - 305
E 330 340
F - 210
DY 74,8 74,8
1 g
o ; ‘ o
A2
\
\
c2 \
B I R 1, N O
CDES3..., Wx.x CDES3..., Dx.x
CDBS3..., Wx.x CDBS3..., Dx.x CDBS3..., Dx.x
MaBbilder NI i

3
3
3
3
3
3
3
< -

$5S
D 9559559555

90099099499

i

A1 !

|2 1

I I
ST
R
I

‘‘‘‘‘‘‘‘ 1] I} [j]: T1
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Positionierregler (BG6) CDE3000 45 bis 72 A
CDB3000 22 bis 37 kW

coe/cpB3 [1-L10101, Clx.x, 10T, ... 101

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfuhrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.044,W Bestellschlissel
Techn. Daten ") CDE/CDB34.044 CDE/CDB34.058 ‘ CDE/CDB34.070
Ausgang motorseitig CDE3000
Spannung 3 3x0...400/480V
Nennstrom effektiv (I, bei 8 kHz) 45A2 60A? ‘ 72A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-4
Drehfeldfrequenz 0...400 Hz
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)
Ausgang motorseitig CDB3000
Geratenennleistung ! 22 kW ‘ 30 kw ‘ 37 kW
Spannung ¥ 3x0...400/480V
Nennstrom effektiv (1, bei 8 kiz) ! 4572 | 60A2 | 72A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-4
Drehfeldfrequenz 0...400 Hz
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kHz (Werkseinstellung 4 kHz)
Eingang netzseitig
Netzspannung 3x400V/460V/480V
Gerateanschiussleistung 31 KVA | 42 KVA | 50 KVA
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.
Frequenz 50/60Hz +10 %
Verlustleistung (4 kHz) 610/520W 830/ 700 W 1010/ 860 W
CDE/CDB CDE/CDB CDE/CDB
Bremschopper-Leistungselektronik

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V
2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und héheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-4

9 3XUyeyp X 0,95
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LT

CDE/CDB3 ..., W x.x CDE/CDB3 ..., D x.x
Kiihlkonzept Wandmontage Durchsteckkiihlkdrper
Montageart senkrechte Montage bei ungehin- senkrechte Montage auf Montageplatte oder Kiihlprofil, anreihbar

Kiihllufttemperatur

derter Luftdurchstromung, anreihbar

45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)

40 °C (bei >8 kHz)

Gewicht 13 kg 15kg
MaBe BG6 [mm] BG6 [mm]
B (Breite) 190 190
H (Hohe) 345 345
T (Tiefe) 230 161/T1 =85
A 150 236/A1=178
A2 (Wandausschnitt) - 204
C 365 391/C1=1955
C2 (Wandausschnitt) - 360
E - 250
F - 204
DY 75,6 375
B F |
| ! \B ! Ak b '
B T+ 1+ 7] T
“eeee | " [
] [ [
. o ,L 1 | I
g
= | i |
= | | |
E| C H 774)7 777777 \77777 #77777977 777777 \77777 T
E C Ci ‘ H c2 ‘
| |
g 4 |l 4 | °
MaBbilder ‘ : = |
EEYYYYYIIY) | 00000008 ) ‘
i | & 1 - ‘ b o 1 o o)
| |
ot
3 A
TN
"
T
77771
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Positionierregler (BG7 / 7a) CDE3000 90 bis 170 A
CDB3000 47 bis 90 kW

coe/cpB3 [1-L10101, Clx.x, 10, ... 101

Technische
Daten

Kahlkonzept

Ausfuhrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.088,W Bestellschlussel
Techn. Daten 1) CDE/CDB34.088 CDE/CDB34.108 CDE/CDB34.140 ‘ CDE/CDB34.168
Ausgang motorseitig
Geritenennleistung 1) 47 KW | 55 kW | 75 kW | 90 kW
Spannung ¥ 3x0...400/480V
Nennstrom effektiv (1, bei 8 kHz) 90A2 | 110A2 | 14372 | 170A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-4
Drehfeldfrequenz 0...400 Hz
Schaltfrequenz der Endstufe 4, 8,12, 16 kHz (Werkseinstellung 4 kHz)
Eingang netzseitig
Netzspannung 3x400V/460V/480V
Geréteanschlussleistung 62 kVA ‘ 76 kKVA ‘ 99 kVA ‘ 118 kVA
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.
Frequenz 50/60Hz +10 %
Verlustleistung (4 kHz) 1300/ 1050 W 1600/ 1300 W 2100/1700 W 2500 /2000 W

CDE / CDB CDE / CDB CDE / CDB CDE / CDB

Bremschopper-Leistungselektronik

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V
2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und héheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-4

9 3xXUyep X095
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Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

CDE/CDB34.088, W x.x bis CDE/CDB34.108, W x.x

LT

CDE/CDB34.140,Wx.x bis ,CDE/CDB34.168, W x.x

Kiihlkonzept Wandmontage Wandmontage
Montageart senkrechte Montage bei ungehinderter Luftdurchstromung, | senkrechte Montage bei ungehinderter Luftdurchstromung,
anreihbar anreihbar
Kiihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe) 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
Gewicht 28 kg 32kg
MaBe BG7 [mm] BG7a [mm]
B (Breite) 280 280
H (Hohe) 540 540
T (Tiefe) 241 321
A 200 200
C 581 581
E 600 600
DJ @95 9,5
B
,— 0D
o
E H BG7 c BG7a c
MaBbilder
gD
T
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Positionierregler (BG6)
Flussigkeitsklihlung

CDE3000,L 45 bis 72 A
CDB3000,L 22 bis 37 kW

2-24

cpe/cbB3 [1-10C101, Clx.x, [, ... OO

Technische
Daten

Kahlkonzept

Ausfihrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.088,W

Bestellschlissel

Ausgang motorseitig CDE3000

Spannung 3 3x0...400/480V

Nennstrom effektiv (1, bei 8 kHz) 4572 | 60A2 | 7272
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-5

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4, 8,12, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

Ausgang motorseitig CDB3000

Gerétenennleistung (400 V) 22 KW ‘ 30 kW ‘ 37 kKW
Spannung®) 3x0...400/480V

Nennstrom effektiv (I, bei 8 kHz) 4572 ‘ 60A2 ‘ 72A2
Spitzenstrom siehe Tabelle Seite 2-4

Drehfeldfrequenz 0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4, 8,12, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

Eingang netzseitig

Netzspannung 3x 400V /460V/480V

Geréteanschlussleistung 31 kVA ‘ 42 kVA ‘ 50 kVA
Unsymmetrie der Netzspannung + 3% max.

Frequenz 50/60 Hz +10%

Verlustleistung (4 kHz) 610 W | 830 W | 1010 W
Bremschopper-Leistungselektronik

pt e s e e | wa | o

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

2 Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hdheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-5

9 3xXUyep 0,95
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Kiihlkonzept
Montageart
Kihllufttemperatur

Fliissigkeitskiihlung

senkrechte Montage bei ungehinderter Luftdurchstromung, anreihbar

45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe)
40 °C (bei > 8 kHz)

Gewicht 15 kg
MaBe BG6 [mm]
B (Breite) 190
H (Hohe) 394,75
T (Tiefe) 190
A 148
R 148
¢ 377,25
i 61,75
Fi 130
F2 70
G 73,5
50 3/8"
D19 7
D22 215
B
Ay @ D4 T
| — Q D2
ees = Jp——
(o}

MaBbilder | [IYYYYITY)

i

S os
[~ F2 /
By !

BR

G

5

CDE/B 34.044,L,BR

CDE/B 34.058,L,BR

CDE/B 34.070,L,BR

20(2x109Q)

15 55,5
2,0 55,5
2,0 55,5
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Positionierregler (BG7 / 7a) CDE3000,L 110 bis 210 A

Flussigkeitsklihlung

CDB3000,L 55 bis 110 kW

¢DE/cDB3 [1-C1010, CIxx, [, ... OO

Technische
Daten

Kihlkonzept

Ausfuhrung

Bitte entnehmen Sie die kompletten Bestelldaten den
nachfolgenden Tabellen.

Typ CDB-34.088,W

Ausgang motorseitig

Geratenennleistung ) 55 kW
Spannung 2)
Nennstrom effektiv (I, bei 8 kHz) 110A2
Spitzenstrom
Drehfeldfrequenz
Schaltfrequenz der Endstufe
Eingang netzseitig
Netzspannung
Geréteanschlussleistung 76 kVA
Unsymmetrie der Netzspannung
Frequenz

Verlustleistung (4 kHz) 1950 W
Bremschopper-Leistungselektronik

Minimaler ohmscher Wider-
stand eines extern installierten 12Q
Bremswiderstandes

Bestellschliissel

75 kW | 90 kW | 110 kW 110 kW
3x0...400/480 V
143A2 | 170A2 | 210A2 250A2
siehe Tabelle Seite 2-5
0...400 Hz

4, 8,12, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

3X400V/ 460V / 480V
QKA | 1BKA | 128KIA 128 KVA
+ 3% max.
50/60 Hz +10%
2800w | 2550w | 3000w 3000W
100 850 650 50

1) alle Daten gelten
fiir 1phasige Gerate bei 230 V
fiir 3phasige Gerate bei 400 V

9 3xXUyep x0,95

Detaillierte Stromdaten zu abweichenden Versorgungsspannungen und hoheren Schaltfrequenzen siehe Tabelle Seite 2-5
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\“
Kiihlkonzept Fliissigkeitskiihlung
Montageart senkrechte Montage bei ungehinderter Luftdurchstromung, anreihbar
Kihllufttemperatur 45 °C ( bei 4 kHz Schaltfrequenz der Endstufe) 40 °C (bei >8 kHz)
Gewicht 28 kg 32 kg
MaBe BG7 [mm] BG7a [mm]
B (Breite) 280 280
H (Hohe) 600 600
T (Tiefe) 201 281
A 200 200
A, 200 200
C 581 581
B 66,5 66,5
F, 175 175
B 70 70
G 73,5 73,5
SO 3/8“ 3/8“
D19 29,5 9,5
D20 15 15
5 X
L R T e ; ********** m
F2
I ’ m
B ] o
BR
MaBbilder )

Dy

o[ofe[e[a]a]e

E1

I

CDE/B 34.088,L,BR

CDE/B 34.108,L,BR

CDE/B 34.140,L,BR

15(3x50Q)

CDE/B 34.168,L,BR

CDE/B 34.208,L,BR

3,0 111
3,0 111
3,0 111
3,0 111
3,0 111
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Uberblick Zubehdr fiir Positionierregler

chnik GmbHALUST DriveMa... B[] E3|

Detei, Beabeien

ol=l@] s[5]e] o[u] 8] o] o [slz] Lz

DEF Mooo <7

IoEF Hooo =
IDEF oot -
DEF Hon2- |

IDEF HOD3 = Nuljurkorektur
eno

chnete Pisunne: 0| C7F ADD. (40538 XOR
ime\Lust Artiebstechrik GreH\LUST Diivel

eALus Antiebstechrik GmbH\LUST DiiveHzn

IRIRININIRI
o
Bedienmodule KP300 3-
Speicherkarte SC-XL 3-3
PLC-Programmierung PLC Editor 3-
PC-Oberflache DriveManager 3-5
Verbindungskabel CCD-SUB90X 3-
Schirmanschluss ST02 ... ST06 / SMC50 / SMB50 317
Kihlkorper fir BG1 und BG2 HS32.1BR / HS32.100 3-
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Bedienmodule

KP300

KP 300 - XX
KEYPAD
Baureihe
Ausfihrung

KP300 Bestellschlissel

KeyPad mit Grafikdisplay ( 128 x 64 Pixel) zur Parametrierung, Istwertanzeige und Serieninbetriebnahme der
Positionierregler. Anzeige von Grafiken wie Geratestatus und Parametertexte. Sprache Deutsch oder Englisch
(konfigurierbar).

Das KeyPad unterstiitzt die SmartCard ,,SC-XL".

MaBe (siehe Abb.)

70x84x 37 mm (BxHxT) Status

Gewicht

Standard (1)

Actual Position
120 g

kann direkt auf das Antriebsgerat gesteckt
werden

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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Speicherkarte SmartCard

A028.V11.0
300134

SMARTCARD

Speicherausfihrung

SC-XL Der Datensatz des Positionierreglers kann abgespeichert und auf weitere Positionierregler problemlos
libertragen werden. Geeignet fiir KP300.

(1)

o
@)
)

Anschluss X4 fir Bedienmodule

oder PC-Anschluss (RS232 Schnittstelle)
Chipkarte SC-XL

Bedienmodul KP300

PC mit Bediensoftware DriveManager

3-3
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PLCEditor
~
N\ PC Benutzersoftware
PLCEditor Bestellschliissel
Softwareleistung Die PC-Benutzersoftware ,,PLCEditor* ist eine Ergénzung zum DriveManager:

o Editor zur Erstellung eines PLC-Ablaufprogramms
¢ Programm-Handling
Laden/ Speichern/ Drucken/ Neuerstellen von Programmen
Laden/ Speichern eines Programms aus/ in einen DriveManager Datensatz
Laden/ Speichern eines Programms aus/ in ein angeschlossenes Antriebsgerat
Online-Hilfe zum PLCEditor und zur Befehlssyntax mit Beispielen

Microsoft Windows® 95/98/ME oder Windows® NT, 2000, XP

Hard- und Software

Voraussetzungen o Arbeitsspeicher (RAM) mindestens 32 MB (empfohlen 64 MB)
e (CD-ROM Laufwerk (empfohlen mind. 24fach lesen)

Lieferumfang e 1 CD-ROM mit PLC-Programmeditor

Sprachen o Bei der Installation kénnen Sie Deutsch oder Englisch wahlen.

PLCEditor - Enthélt die volle Funktionalitét fiir das Programmieren der PLC. Die Softwarelizenz berechtigt zur
gleichzeitigen Nutzung an beliebig vielen Arbeitsplatzen.

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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PC-Benutzersoftware

DriveManager 3.x

PC Benutzersoftware

Auslieferstand der
Software

DriveManager 3.x

Bestellschliissel

Softwareleistung

Die PC-Benutzersoftware ,DriveManager* stellt folgende Funktionen zur Verfligung:

o (iber komfortable Einstellmasken bedienbar, dadurch sehr vereinfachte Handhabung
Statusanzeige zur Uberwachung der betriebsspezifischen Ist- und Sollwerte
direktes Steuern des Umrichters per PC

komfortables vierkanaliges Digital Scope zur Echtzeitaufzeichnung von Istwerten, wie z.B. Stromverlauf
oder v/t-Diagramm

o \Vergleichsfunktion zur Ldsung von Problemen, Datenverwaltung und Druckfunktionen

L]

Hard- und Software

e Microsoft Windows® 95/98/ME oder Windows® NT, 2000, XP

Voraussetzungen o Arbeitsspeicher (RAM) mindestens 32 MB (empfohlen 64 MB)
e (CD-ROM Laufwerk (empfohlen mind. 24fach lesen)
Lieferumfang e 1 CD-ROM zur Installation der Benutzersoftware DriveMananger
o Alle Anwendungshandbiicher sowie Softwarebeschreibungen der einzelnen Gerétereihen als PDF-Do-
kumente
Sprachen o Bei der Installation konnen Sie Deutsch oder Englisch wéhlen.

DriveManager 3.x TEST

o Enthalt die volle Funktionalitét, ist fiir Test- und Demozwecke vorgesehen, die Laufzeit ist auf 180 Tage
ab Installation begrenzt.

DriveManager 3.x

o Enthélt die volle Funktionalitét fiir das Parametrieren, Steuern und Uberwachen. Die Laufzeit ist nicht
begrenzt, die Softwarelizenz berechtigt zur gleichzeitigen Nutzung an beliebig vielen Arbeitsplatzen.

3-5




CCD-SUB 90[]

Connecting Cable

Kabeltyp D-SUB

Kabellange in Meter

CCD-SUB 90x Bestellschliissel
CCD-SUB 901 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KeyPad oder Antriebsregler und PC mit DriveManager, Ldnge 1 m
3 CCD-SUB 902 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KeyPad oder Antriebsregler und PC mit DriveManager, Ldnge 2 m
CCD-SUB 903 Kabel fiir Verbindung zwischen Antriebsregler und KeyPad oder Antriebsregler und PC mit DriveManager, Ldnge 3 m
] | (1) Anschluss X4 fiir KeyPad oder PC
RS232 Schnittstelle
2 Chipkarte SmartCard SC-XL
(3) Bedienmodul KP300
(4) PC mit Bediensoftware DriveManager
(5) Verbindungskabel CCD-SUB90X, x.x

3-6
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Schirmanschluss

Shield
Terminator

ST ]

BaugroBe

ST02 (inkl. Metallklammern, Metallkabelbinder und Schraube)

Bestellschliissel

Geeignet fiir CDE/ CDE/CDB32.008 CDE/ CDE/CDB 34.044
Positionierregler | CDB32.003 CDE/CDB34.003 CDB34.008 CDE/CDB34.014 CDE/CDB34.024 CDE/CDB 34.058
CDE/ CDE/CDB34.005 CDE/ CDE/CDB34.017 CDE/CDB34.032 CDE/CDB 34'070
CDB32.004 | CDE/CDB34.006 CDB34.010 ’
Leistung der 0375075 | 75 2okW | 30..40kW | 55..75KkW 11,0 .. 15,0 KW 2237 KW
Positionierregler kW
H (Hohe) 238 mm 263 mm 345 mm 345 mm 355 mm 476 mm
Abbildung e 0 ] neoonnn
s
ocf °
& E
b F
H i |
H
A
SN
JREEEELY 1000000000 66666666
Cleoooooooonnof2

i

HINWEIS: Fr die Positionierregler der BaugréBe 7 ( Kabelquerschnitte > 32 mm?2) empfehlen wir die Schirme der

Motor/Netz-Zuleitung direkt auf einer Schirmschiene im Schaltschrank anzubinden.
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g _aM A~
e AN
ekl 4
BT Fi ’
- e | =l I","“
SMC
= iR
Shield Metal Clip
360° - Kontaktierung
Stiickzahl der
Verpackungseinheit
SMC50 Bestellschliissel
SMC50 50 Stiick ST xx < 12 mm?2 Federstahl
3 Metallkabelbinder
smB [ ][]
Shield Metal Binder
360° - Kontaktierung
Stiickzahl der
Verpackungseinheit
SMC50 Bestellschliissel
SMC50 50 Stiick ST xx <12 mm?2 Federstahl
3-8
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Kuhlkorper/Bremswiderstand fur BG1

HS
Heat Sink _‘

Baureihe und
Spannung

/ﬂ

LIEEnEE

BaugréBe

Bremswiderstand

SMC50

Bestellschliissel

Dauerbremsleistung bei Montage am CDE/CDB32.004 /25 W -
Positionierregler

Bremswiderstand 162 Q -
Spitzenbremsleistung 0,9 kKW -

Kiihlkérper fiir Anreihmontage der
Positionierregler

CDE/CDB32.003
CDE/CDB32.004

HS32.1BR Kiihlkorper mit
integr. Bremswid.
230V Netz) 70 215 75 40 235 J4,.8 245
HS32.100 Kiihlkérper
MaBbild Do B
A T
o I
wio
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Uberblick Anwender- und Kommunikationsmodule

Anwendermodule UM-8140 4-2

Kommunikationsmodule CM-DPV1 4-3




4-2

um -

User Modul

Eigenschaft
8140 (z.B.)

Klemmenerweiterung
um 4 Ausgénge

Klemmenerweiterung
um 8 Eingange

UM-8140 Bestellschliissel

UM-8140 Klemmenerweiterung um acht Eingdnge und vier Ausgénge, Funktion der Ein-/Ausgédnge programmierbar
Versorgungsspannung 24VDC +20 %
Stromaufnahme 0,6A
Eingangsspannung fiir Signal ,,0“ von 0 his5V
Acht Eingénge Eingangsspannung fiir Signal ,,1¢ >15V
Eingangsstrom bei Signal ,,1¢ 3,5 mA bis 7,0 mA (6 mA bei 24 VDC)
zuléssiger Bereich bei Signal ,1¢ min. 5 mA max. 0,5A
Vier Ausgange Ausgangsstrom Mittewert 125 mA
Summenstrom 05A
Kurzschlussstrom je Ausgang max. 1,2 A kurzzeitig, kurzschlussfest
MaBe BxHxT) 28 x 90 x 90 [mm]

(1) Positionierregler CDE/CDB3000
2 Anwendermodul UM-8140
L (3) externes Netzteil 24 VDC
; @
©)

acht Steuereingange (programmierbar)
vier Steuerausgange (programmierbar)

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000



Communication
Module

cMm- (LI

Bus und/oder Protokoll

CM-DPV1

Bestellschliissel

CM-DPV1

Kommunikationsmodul fiir PROFIBUS-DPV1 (die aktuelle GSD-Datei finden Sie unter www.It-i.com)

Standardisierung

Kommunikation

Gerateprofil

Ubertragungsrate/Leitungslénge
Spannungsversorgung

Stromaufnahme
MaBe BxHxT)

EN 50170
Richtlinie 2.084
PROFIBUS

18...30VDC
max. 250 mA
28 x 90 x 90 [mm]

9,6 kBit/s bis 1200 m / 12 MBit/s bis 100 m

PROFI

P <
B W N

(&3]
= = == =2 =

Positionierregler CDE/CDB3000
Kommunikationsmodul CM-DPV1
PROFIBUS-DP Systemkabel
Netzteil 24 VDC

DP-Master

max. 127 Teilnehmer

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000
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Netzdrosseln LR 32.5...LR32.14-UR / LR34.4-UR ... 5-2
LR34.168-UR

Bremswidersténde BR-200.01, 540, UR ... BR-026.10, 650, UR 5-5

Netzfilter EMCxxx.X - UR 5-8

Benutzerinformation Produkt-DVD 5-10
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Netzdrosseln

LR 3[].000-00

Line Reactor

Baureihe und
Spannung

Nennstrom

UL-Recognition

LR34.10 Bestellschlissel

Umweltbedingungen LR 32. xxx-UR LR 34. xxx-UR
Nennspannung 1 x 230V, 50/60 Hz") \ 3x 400V / 460V /480V,50/60 Hz"
Uberlastfaktor 1.8 x 1y fir40s ‘ 2 x|y fir30's
Umgebungstemperatur -25 °C his +45 °C, mit Leistungsreduzierung bis 60 °C (1,3 % / °C)
Montagehdhe 1000 m, mit Leistungsreduzierung bis 4000 m (6 % / 1000 m)
Relative Luftfeuchte 15 ... 95 %, Betauung ist nicht zuldssig
Lagertemperatur -25 °C bis +70 °C
Schutzart IPOO

Uy 4 % (entspricht 9,24 V bei 400 V)
gilt fiir Regler mit Iy = 4,0 A bis 32 A

— 0, i —_
KurzschluBspannung Ug=4% bei230V =92V Uy 2 % (entspricht 4,6 V bei 400 V)
gilt fiir Regler mit Iy = 45 A bis 210 A
Zulassiger Verschmutzungsgrad P2 gemaB EN 61558-1 P2 gemé&B EN 61558-1
Thermische Auslegung e < Iy
UL-Recognition Ausfiihrung LR3X.xxx-UR hat UL-Recognition fiir die Mérkte in USA und Kanada
5 1) bei Netzfrequenz 60 Hz erhdht sich die Verlustleistung um ca. 5 - 10 %
Einphasige Netzdrosseln
geelgn_et fiir Positio- Techn. Daten Nennstrom  Verlustleistung  Induktivitat Gewicht AnschluB
nierregler [A] ges. [W] [mH] [mm?]
CDE/CDB32.003
CDE/CDB32.004 LR32.5 5 11 9,76 0,7 4
CDE/CDB32.004
CDE/CDB32.006 LR32.8 8 10 3,66 0,8 4
CDE/CDB32.008 | LR32.14-UR | "o 16 o2 | 15| 4

5-2
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Einphasige Netzdrosseln

B (Breite)
H (Héhe)
T (Tiefe)

A

C

DO

MaBbild

Dreiphasige Netzdrosseln

CDE/CDB34.003

CDE/CDB34.005
CDE/CDB34.006

CDE/CDB34.008
CDE/CDB34.010
CDE/CDB34.014
CDE/CDB34.017
CDE/CDB34.024
CDE/CDB34.032
CDE/CDB34.044
CDE/CDB34.058
CDE/CDB34.070
CDE/CDB34.088
CDE/CDB34.108
CDE/CDB34.140
CDE/CDB34.168
CDE/CDB34.208

LR34.4-UR
LR34.6-UR

LR34.8-UR
LR34.10-UR
LR34.14-UR
LR34.17-UR
LR34.24-UR
LR34.32-UR
LR34.44-UR"
LR34.58-URY
LR34.70-UR")
LR34.88-UR"
LR34.108-UR")
LR34.140-UR"
LR34.168-UR")
LR.34.210-UR

1) Kurzschlussspannung 2 % uk bei 400V = 4,6 V
2) AnschluB an Cu Lasche mit Bohrung fiir Gewinde

60
75
57
44
46
36

42

10
14
17
24
32
45
60
72
90

110

143

170

210

20

25

25
35
45
45
50
70
60
70
80
120
140
160
170
270

60
75
57
44
46
48

il

7
4,88

3,66
2,93
2,09
1,72
1,22
0,92
0,33
0,25
0,20
0,16
0,13
0,10
0,09
0,07

2,5
2,5

2,5
2,5
4,0
4,0
5,0
6,0
5,0
7,0
10,0
13
15
25
25
28

85
100
65
64
50
4,8

B R

16
16
16
16
16
35
35
70
70

M102
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Dreiphasige Netzdrosseln

B (Breite) 125 | 125 | 125 | 125 | 155 | 155 | 155 | 190 | 155 | 190 | 190 | 230 | 230 | 240 | 240 | 265
H (Hohe) 130 | 130 | 130 | 130 | 160 | 160 | 170 | 200 | 170 | 200 | 240 | 300 | 300 | 330 | 330 | 230
T (Tiefe) 75 | 75 | 75 | 75 | 80 | 80 | 120 | 110 | 120 | 120 | 110 | 160 | 180 | 190 | 190 | 210
A 100 | 100 | 100 | 100 | 130 | 130 | 130 | 170 | 130 | 170 | 170 | 180 | 180 | 190 | 190 | 265
c 55 | 55 | 55 | 55 | 50 | 50 | 72 | 58 | 72 | 68 | 78 | 98 | 122 | 125 | 125 | 126
DO 5 05 | 5 | 5 | 8| 8| 8 |8 |8 | 8 | 8 | 8 | 8 | 11| 11|11
0j0jojojojojon ‘
2 2 2 -IHH
H
MaBbild:
: Do
2 23 \:i il L

A
w| >
E

L1213 PE L1 N
000

5 my S

K1

LR 34. xxx LR 32. xxx
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LTi

Bremswiderstéinde

BR -[J0J0.00,00 o,ur

Braking Res. _‘

Q Wert

Leistung in [W]
01=100W
10 =1 kW

Anschlussausfiihrung

0 = ohne Beriihrschutz

UL-Recognition

BR-090.01,540,UR

Technische Daten

BR-090.03,540,UR Bestellschliissel

Bauart gem. Abbildung A1 gem. Abbildung A2 gem. Abbildung A3 gem. Abbildung A4
Oberfléichentemperatur > 250 °C | > 250 °C | > 250 °C | > 250 °C
Beriihrschutz nein ‘ nein ‘ nein ‘ nein
Spannung max.970VDC |  ma970VDC |  max970VDC | max.970VDC
Hochspannungsfestigkeit 4000V DC | 4000V DC | 4000V DC | 4000V DC

Temperaturiiberwachung
Abnahmen

Anschluss

ja, mit Bimetallprotektor (Schaltleistung 0,5 A/ 230 V)

CE-konform; UL-Recognition

1 m lange PTFE-isolierte Litze Anschlusskasten mit PG

Verschraubung

Abbildungen

A4
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Bremswiderstand

BR-200.01, 540,UR
BR-200.02, 540,UR
BR-200.03, 540,UR

BR-090.01, 540,UR
BR-090.02, 540,UR
BR-090.03, 540,UR
BR-090.10, 650,UR

BR-026.01,540,UR
BR-026.02,540,UR
BR-026.03,540,UR

E e s I s

35 200 2800 IP54 Al

150 200 2800 IP54 A2

300 200 2800 IP54 A3
N --———————BLa)]lel

35 90 6250 IP54 Al

150 90 6250 IP54 A2

300 90 6250 IP54 A3

1000 90 6250 IP65 A4
e

35 26 21600 IP54 Al

150 26 21600 IP54 A2

300 26 21600 IP54 A3

1000 26 21600 IP65 A4

BR-026.10,650,UR

B (Breite)
H (Hohe)
T (Tiefe)
Abbildung

40
160
26
Al

114
865
105

A4
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MaBbild 18.3 g
A1 S
1000
7.5
Q
Py ©
g -4
— L =
160
MaBbild 30.0 AS o
A2 Ny ( S
1
1000
1000 0.0
Q
n
s| == %g égi —————————— = =
300
MaBbild \ 865 s
s F :
Masbild \ 865
A4 ’» 58 :} 324\1 767

I
(=4
!I
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Netzfilter

. - ‘ emc000.0
e = Electro

Magnetic

Compatibility

Nennstrom

Ausfiihrung

EMC180.1-UR Bestellschliissel

Nennspannung 3x400V/460V/480V,50/60 Hz
Umgebungstemperatur typisch -25 °C bis +40 °C (max. +45 °C)
Montagehdhe 1000 m, mit Leistungsreduzierung bis 4000 m (6 % pro 1000 m)
Relative Luftfeuchte 15 ... 85 %, Betauung ist nicht zuléssig
Lager-/Transporttemperatur -25 °C bis +70 °C / -40 °C bis +85 °C
Schutzart {120[0]
Zulassiger Verschmutzungsgrad P2 gemaB EN 61558-1
UL-Recognition CE-konform, UL-Recognition
Funkentstérung entsprechend EN61800-3 . s . .
-Wohnbereich- Motorleitungslange bis 100 m zul&ssig
Funkentgtorung AT 2 L Motorleitungslange bis 100 m zuléssig
-Industriebereich-

Dreiphasige Netzfilter

CDE/B34.008 ] )
CDE/B34.010 EMC10.0-UR 10 125 12 17 0.2..4,0, PE M5
CDE/B34.014 _ )
CDE/B34.017 EMC17.0-UR 17 21 1,5 1,8 0,2...4,0, PE M5
CDE/B34.024 _ .
CDE/B34.032 EMC35.0-UR 35 27 12 25 0,2..6,0, PE M5
CDE/B34.044

CDE/B34.058 EILSES 63 30 6.8 50 0,5..6,0, PE M6
CDE/B34.070

CDE/B34.083 EMC100.1-UR 100 40 938 6,0 16...50, PE M8
CDE/B34.108

e EMC150.1-UR 150 55 98 6,8 35..95, PE M8
CDE/B34.168 EMC180.1-UR 180 15 96 7.0 Stromschienen und

PE M10

CDE/B34.208 EMC220.1-UR 220 20 72 75 3"0'"32“,:::‘8" UK

1) Lastseite: Litze AWG 14, 2,08 mm?, Lénge 400 mm
2) Lastseite: Litze AWG 12, 3,32 mm2, Lénge 400 mm
3) Lastseite: Litze AWG 10, 5,26 mm2, Lédnge 400 mm

5-8

Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000



Katalog Positioniersystem CDE/CDB3000

Dreiphasige Netzfilter MaBbilder A1 und A2

LT

MaBbild A Al
H (Hohe) 270 270 270 290 280 290 320 310 310
B (Breite) 55 55 55 90 62 75 90 200 200
T (Tiefe) 100 100 100 98 180 200 220 120 120
D 260 260 260 275 270 270 300 180 180
E 36 36 36 76 40 45 60 180 180
F - - - 260 240 250 280 160 160
G 260 260 260 305 305 336 380 410 410
DO 4,5 45 45 7,0 7,0 7,0 7,0 8,5 8,5
H - - - - - - - 45 45
| - - - - - - - 86 86
K - - - - - - - 30 30
= = = = - - - 91 91
MaBhbild A - B T
ly=—=xily |
RISSS & O
L1L2L3PE
Netz/Line
)
TypA TypA
L G
‘\\/\/\/‘\ . /\/\/\ -
‘\\/\/\/‘~\ —_ W -
)
Last/Load
L1'L2' L3' PE
MaBbild A1 B
E _,
SE sii PE
e £l
111213
Netz / Line
[}
olw | A1 o
[
Last/Load
L1123
f ooo E
NER PE
M
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L1 L2 L3 PE

L1

Netz / Line
Last/Load
L2' L3'
plo|dp
F
E
B

g
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MaBbild A2
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Benutzerinformationen auf Produki-DVD

bei.

Bestell-Nr.: 1020.01B.x-xx

Hinweis: Jedem ausgeliefertem CDE/
CDB3000 Gerate liegt eine Produkt-DVD

Produkt-DVD

Die Produkt-DVD von LTi-Drives enthélt alle Dokumente die fiir die Baureihe CDE/CDB3000 verfugbar sind (siehe Tabel-
le). Zusétzlich finden Sie Dokumentation Uber weitere Produktreihenwie z.B. ServoOne oder den Motorenkatalog fur die
Motorreihen LSH und LST. Als Zusatzinformation gibt es auf der Produkt-DVD die Rubriken ,Unternehmen®, ,Produkt®,
~Support & Service” und ,PR/News".

Fur die in diesem Katalog vorgestellten Produkte sind folgende Dokumente enthalten:

Benutzerinformation

Konzept

Sprache

Betriebsanleitung CDE/CDB3000
Anwendungshandbuch
CDE/CDB3000

Prospekt CDE/CDB3000
Brochure CDE/CDB3000

Projektierungshandbuch
c-line Drives

Benutzerhandbuch
User Manual
Benutzerhandbuch

User Manual

Zeigt den Einbau und die Installation des CDE/CDB3000 Positionierreglers.
Fiihrt zur schnellen und sicheren Erstinbetriebnahme.

Beschreibt die Anpassung des Antriebssystems an die Anwendung (Software-
leistung).

Die Positionierkiinstler in der Economy Class
The Positioning Experts in the Economy Class

Richtet sich an Anwender, die sich mit Hintergrundinformation zum Projektieren
von Antriebssystemen auseinander setzen wollen.

CANopen-Kommunikation
CANopen communication
CM-DPV1 Kommunikationsmodul ftir PROFIBUS-DP
CM-DPV1 Communication module for PROFIBUS-DP

deutsch/englisch/franzdsisch/
italienisch

deutsch
englisch

deutsch
englisch

deutsch
englisch

deutsch
englisch
deutsch

englisch

i

HINWEIS: Die jeweilige Aktualisierung unserer Dokumente stehen Ihnen auf unserer Homepage (www.lt-i.com)
unter der Rubrik ,Downloads* zur Verfligung.
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Uberblick Servomotoren

LTi

LSH-Servomotor

LST-Servomotor

LSx-Motoren - fiir
Funktionskleinspan-
nung 24/48 V

LSH-050
LSH-074
LSH-097
LSH-127
LST-037
LST-050
LST-074
LST-097
LST-127
LST-158
LST-037
LSH-050
LSH-074

6-1




Der LSH-Motor - das Kraftpaket

Durch die neue Wicklungstechnologie, die sogenannte Fir den Anwender bedeutet das eine Erhdhung der Dy-
konzentrierte Wicklung, erreicht die neue Motorengenerati-  namik bis zu 100 % und eine deutliche Reduzierung des
on LSH eine Steigerung der Leistungsdichte von 30 % bis Einbauraums bei gleichzeitig gutem Rundlaufverhalten.
zu 70 % gegenulber herkdmmlicher Technologie.

LSH-050-1 1) 0,26 0,24 - 0,68 4500
LSH-050-2 1) 0,53 0,45 - 1,11 4500
LSH-050-3 1) 0,74 0,67 - 1,55 4500
LSH-050-4 1) 0,95 0,84 - 1,90 4500
LSH-074-12) 0,95 0,86 1,28 1,43 3000
LSH-074-22) 1,90 1,60 1,46 2,40 3000
LSH-074-32) 3,30 2,90 2,30 4,00 3000
LSH-074-4 2) 4,20 3,10 2,30 3,70 3000
LSH-097-12 4,10 3,20 2,80 5,00 3000
LSH-097-22 6,30 4,60 3,60 7,00 3000
LSH-097-3 2 8,60 6,10 4,80 8,3 3000
LSH-127-19) 11,60 8,40 7,90 - 3000
LSH-127-23 14,90 10,90 9,60 - 3000
LSH-127-3 9 18,70 14,30 13,10 - 3000
LSH-127-43 27,30 21,00 14,90 - 3000

1) Zwischenkreisspannung 320 V/
2) 7wischenkreisspannung 320V / 560 \/
3) Zwischenkreisspannung 560 V

Hinweis: Ausflhrliche elektrische Daten und Zubehdr wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Bestellkatalog Ser-
vomotoren (Artikel-Nr.: 0814.05B.X-XX).
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LTi

LST-Motor - der Vielseitige

Ausgestattet mit einer konventionellen Wicklungs- ¢ Gute Eignung fir Drehzahlen bis 9000 min-1, Sonderwick-

technologie vereint der LST-Motor alle Vorteile lungen sind auf Anfrage mdglich.

eines 6-poligen Synchron-Servomotors. « Hohe Uberlastfahigkeit auch bei Stillstand durch gute Warme-

verteilung im Statorpaket.
¢ Erhohtes Rotortragheitsmoment zur Momentenanpassung.

LST-037-1 0,10 0,09 - 0,56 6000
LST-037-2 0,20 0,18 = 0,92 6000
LST-037-3 0,30 0,27 - 0,89 6000
LST-050-1 0,20 0,19 = 0,60 4500
LST-050-2 0,40 0,36 - 0,88 4500
LST-050-3 0,60 0,55 - 1,18 4500
LST-050-4 0,80 0,72 - 1,47 4500
LST-050-5 0,95 0,85 - 1,71 4500
LST-074-1 0,65 0,60 0,64 1,04 3000
LST-074-2 1,30 1,15 0,95 1,58 3000
LST-074-3 1,90 1,60 1,26 2,20 3000
SR 2,50 2,20 1,62 2,70 3000
LST-074-5 3,00 2,50 1,82 3,00 3000
LST-097-1 2,60 2,30 1,85 3,00 3000
LST-097-2 3,90 3,30 2,60 4,30 3000
LST-097-3 5,30 4,60 3,80 5,90 3000
LST-097-4 7,50 6,40 4,40 8,10 3000
LST-097-5 9,50 8,50 6,20 10,5 3000
LST-127-1 6,60 5,70 4,00 - 3000
LST-127-2 10,5 8,80 6,30 - 3000
LST-127-3 13,5 11,0 9,50 - 3000
LST-127-4 17,0 14,5 10,0 = 3000
LST-127-5 22,0 17,0 13,0 - 3000
LST-158-1 13,5 13,0 8,20 = 3000
LST-158-2 19,0 17,0 10,6 - 3000
LST-158-3 22,0 19,0 12,3 - 3000
LST-158-4 29,0 24,0 14,7 - 3000 6
LST-158-5 35,0 26,0 18,2 - 3000 E—
LST-190-1 27,0 21,0 13,5 - 3000
LST-190-2 32,0 23,0 15,0 - 3000
LST-190-3 40,0 26,0 17,9 - 3000
LST-220-1 40,0 30,0 17,8 = 3000
LST-220-2 68,0 50,0 311 - 3000
LST-220-3 93,0 60,0 43,6 = 3000
LST-220-4 115,0 50,0 29,3 - 3000 757

@ Hinweis: Ausflhrliche elektrische Daten und Zubehdr wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Bestellkatalog Ser-

vomotoren (Artikel-Nr.: 0814.05B.X-XX).
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LSx-Motoren - fur Funktionskleinspannung

Die Servomotoren der Serien LSH und LST gibt es auch
mit Motorwicklungen fur Funktionskleinspannung nach IEC
364 (VDEO0100, Teil 410). Zusammen mit dem Servoregler
CDF3000 bilden sie die optimale Kombination flr diesen
Spannungsbereich.

LST-037-1-80-24 0,10 0,09 54 54 8000
LST-037-2-60-24 0,20 0,18 6,9 6,9 6000
LSH-050-1-30-48 0,25 0,24 31 3,1 1000 3000
LSH-050-2-30-48 0,50 0,47 5,5 54 1000 3000
LSH-050-3-30-48 0,70 0,67 71 6,9 1000 3000
LSH-074-1-15-24 0,80 0,75 8,3 8,3 1500

Hinweis: Ausflhrliche elektrische Daten und Zubehdr wie z. B. Systemleitungen finden Sie im Bestellkatalog Ser-
vomotoren (Artikel-Nr.: 0814.05B.X-XX).
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LTi DRIVES

LTi DRIiVES GmbH
GewerbestraBe 5-9
35633 Lahnau
GERMANY

Fon +49 (0) 6441/ 96 6-0

WWW.It-i.com
info@lt-i.com

Technische Anderungen vorbehalten.

Die Inhalte unseres Bestellkatalogs wurden mit groBter
Sorgfalt zusammengestellt und entsprechen unserem
derzeitigen Informationsstand.

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisie-
rung dieses Dokuments nicht immer zeitgleich mit
der technischen Weiterentwicklung unserer Produkte
durchgefuihrt werden kann.

Informationen und Spezifikationen kénnen jederzeit
geandert werden. Bitte informieren Sie sich unter
http://drives.It-i.com Uber die aktuelle Version.
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